Opis techniczny

Do projektu przebudowy drogi gminnej nr. 28401& m. Giebokie
gmina kiszkowo powiat Gniezno o diugei odcinka 243,0 mb

1. Dane ogodlne

Projekt przewiduje przebudevdrogi gminnej nr. 284016G w miejscoyed Giebokie na
czesci dziatki nr. 38, obgb Glkbokie — Berkowo, gmina Kiszkowo powiat Gniezno
Inwestor: Gmina Kiszkowo 62-280 Kiszkowo ul. Szkolna 2 pawEniezno

2. Podstawa opracowania

- zlecenie Gminy Kiszkowo 62-280 Kiszkowo ul. Skko2 powiat Gniezno

- mapy sytuacyjno — wysokoiowe w skali 1:500 (powkszenie) aktualizowane na daie
05.11.2015 r. przez geodaiprawnionego Tomasz Kamyszek zamieszkatego 62-240
Trzemeszno ul. Mickiewicza 31

- Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjraa 02.03.1999 r. w sprawie
warunkow technicznych jakim powinny odpowiéatogi publiczne i ich usytuowanie
/Dz.U.Nr. 43 z dnia 14 maja 1999 r. poz. 430/

- Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjraa 31 maja 2000 r. w
sprawie warunkow technicznych jakim powinny odpal@adrogowe obiekty iaynierskie i
ich usytuowanie / Dz.U.Nr.63 z dnia 3 sierpnia 20000z.7 /

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie szczeg&ow zakresu i formy
dokumentaciji projektowej, specyfikacji technicznyalykonanie i odbioru rob6t
budowlanych, oraz programu funkcjonalnozytkowego z dnia 2 wrzaia 2004 r.

/ Dz.U.Nr.202 poz 2072 / ze zmianami

- Ustawa Prawo Budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. ADzNr.89 poz. 414/ tekst jednolity z
dnia 12 listopada 2010 r. /Dz.U.Nr.243 poz 16232méanami

- normatywy, wytyczne, ustawy i zazenia obowgzujgce w budownictwie

- wizja lokalna w terenie wraz z pomiarami uzupayaymi

- uzgodnienia i wytyczne z zamawjaym

3. Stan istniepcy

Pocatek projektowanej przebudowy drogi gminnej nr. 2B3G jest na skrzapwaniu z
drog powiatowg nr. 2198P4dczaca drog wojewddzlg nr. 197 w miejscowiei Stawno do
miejscowdci Sroczyn. Droga o nawierzchni ttuczniowej, nazatku o dtugdci ok. 50 m
utwardzonauzlem, gruzem, w chwili obecnej wymieszane z gruntedzimym. Pas
drogowy o0 zmiennej szerokd od 7,0 do 4,5 m, bez rowow.

Od km 0+192 do 0+225 jest istrgey tuk poziomy prawostronny.

Zatozenia do projektu :



- klasa techniczna drogi - D- dojazdowa

- kategoria ruchu - KR-1

- predkaos¢ projektowana - 30 km/h

- ilos¢ jezdni - jedna

- szerokéc¢ jezdni - 3,0m

- spadek jezdni — daszkowy - 2%

- rodzaj nawierzchni - bitumiczna AC11W, AC11S

- zjazdy na pola - KLSM o diuga 1,0 m

- zjazdy do posesji - bitumiczne do granicy

- pobocza utwardzone - KLSM 0/31,5 mm grub. 10/ c

szeré&@obocza 0,50 m

4. Stan projektowy
4.1. Plan zagospodarowania terenu

Pocatek przebudowy drogi gminnej nr. 284015G BerkowargnKiszkowo przygto w km
0+000 na skrzxowaniu z drog powiatow nr. 2198P o nawierzchni bitumicznej.

Wijazd z drogi powiatowej na drogiminrg zaprojektowano wyokgleniem tukéw o
promieniu R- 6,0 m. Od km 0+000 do 0+061,2 projgksi nawierzchni jezdni o
szerokdci 4,0 m, od km 0+061,2 do 0+081,2 pkoeg szerokéci jezdni z 4,0 do 3,0 m, i od
km 0+0+81,2 do 0+243 szerakgezdni 3,0 m.

W km 0+054 projektuje sizjazd prawostronny do placu zabaw. Aby uie projektowan
drog; w istniegcym pasie drogowym projektujecsiiewielkie zmiany kta zwrotu trasy, w
km 0+071,5 i w km 0+123,8. W km 0+158,5 do 0+18@2km 0+192,5 do 0+205, oraz w
km 0+220 do 0+229 projektujecgpoziome tuki lewostronne. Od km 0+243 dalej droga
nawierzchni gruntowej.

4.2. Przekroj podtuzny — niweleta

Projektowan niwelet przebudowywanej drogi dostosowano do uksztaltosvestniepcej
nawierzchni i okolicznych po6l, oraz do wysékbna skrzyowaniu z drog powiatow.

Na catej dtugéci przebudowy drogi projektujeespodniesienie niwelety, w celu lepszego
sptywu wod opadowych na okoliczne pola.

4.3. Przekroj normalny

Przygto w uzgodnieniu z Inwestorem ngstijaca konstrukcg nawierzchni :

- szeroké¢ jezdni - 3,0 mi 4,0 m — warstwaieralna z betonu asfalt. AC11S o grub. 4,0 cm
- warstwa wyréwnawcza z betonu asfaltowego AC11gvubaici 3,0 cm ( 75 kg/m?2)

- warstwa gorna podbudowy z KESM twardego 0/31,5 sngrubdci 8,0 cm

- warstwa dolna podbudowy z KESM twardego 0/63 mgrubcci 15,0 cm

- warstwa odgczapca z piasku o gruldei 10,0 cm

- pochylenie jezdni — daszkowe 2 %

- pobocza utwardzone z KLSM twardego 0/31,5 mmutgici 10,0 cm i szeroksmi 0.50 m



4.4. Odwodnienie

Odwodnienie drogi jest powierzchniowe poprzez prmjeane spadki podime | poprzeczne
oraz poprzez podniesienie projektowanej niweletgtosunku do istniegej nawierzchni
drogi. Woda sptywabedzie bezpérednio na pobocza i na przylegte pola.

4.6. Zjazdy na pola i do posesji

Przyjto w uzgodnieniu z Inwestorem zagadykonania zjazdow na pola o konstrukcji
podbudowy jak na drodze bez nawierzchni bitumicongfugaci 1,0 m i szerokéci 5,0 m.
Do wykonania jest 5 zjazdoéw prawostronnych , zjaztEwostronnych brak.

Zjazdy do posesji wykonujemy o konstrukcji nawidnzicjak na drodzegkznie z
nawierzchm bitumiczry. Dlugas¢ zjazdu do granicy posesji. Do wykonanie3szjazdy.

4.7. Oznakowanie

Oznakowanie wykortanalezy zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacjhwoa
skrzyzowaniu z drog powiatowg 2198P.

Do zalaenia jest znak A-7 1 szt., B-33 2 szt., D-1 28ztD-43,i D-42 znaki do
przestawienia stupki stalowe 5 szt.

5. Urzadzenia obce - uwagi ogolne

Lokalizacja uradzenh podziemnych wykazana jest w planie sytuacyjnynmagach

sytuacyjno - wysokiiowych w skali 1:500.

W pasie drogowym w poboczach pod jezdmystpuja:

- sie¢ kablowa telekomunikacji

Przed rozpocgxiem robot naley bezwzgtdnie ustak szczegoty lokalizacji wszystkich
urzadzeh podziemnych poprzez dokonanie poprzeczngchnych przekopow
inwentaryzacyjnych. W obbie istniegjcych urzdzen obcych podziemnych wszystkie roboty,
a szczegOlnie roboty ziemne (wykopy) ngl@rowadz¢ recznie pod nadzorem i w
porozumieniu z wiicielem tych urgdzen. Zachowa nalezry rowniez wszystkie punkty
osnowy geodezyjnej. W przypadku ich przetoia naley zlecic uprawnionemu geodecie.

6. Organizacja robot
Przed przysipieniem do robét obfych niniejszym projektem nalg oznakowa i

zabezpieczgteren pasa drogowego, &) pod prowadzenie robot, oraz ustawznakowanie
wedtug odebnego opracowanego i zatwierdzonego projektu orgapiruchu. Projekt



powinien opracowawykonawca robét wedtug prayych i uzgodnionych z Inwestorem
zasad i sposobu prowadzenia robot, oraz zatwieydgaez odpowiednie Uetly.
Roboty naley prowadz¢ i wykonywa zgodnie z :

- prawem budowlanym

- prawem o ruchu drogowym

- przepisami BHP i P.po

- opisami i normami zawartymi w KNNR

- normami PN i BN, oraz aprobatami technicznymi aggegolnionymi przy wiej
wymienionych opisach poszczegoélnych elementéw drgygh

- SST — szczego6towymi specyfikacjami technicznytaizhdania :



