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Dotyczy przepompowni Sciekéw w miejscowosci Imiolki, gmina Kiszkowo

Szanowni Panstwo,

Bardzo dzigkujemy za zlozenie zapytania ofertowego w naszej firmie.
Na podstawie przestanych informacji przedstawiamy Panstwu oferte na realizacje robot budowlanych
polegajacych na kompletacji, montazu i rozruchu w miejscu budowy przepompowni $ciekéw.

PARAMETRY PRACY POMP:

Qp=4,0Vs Hp=7,6m

Wysokos¢ geometryczna Hg = 2,85 m

Hstr.1=4,53 m

straty rurociggu policzono dla rury PEHD PN10 90x5,4 SDR17
v=0,8 m/s

dhugosc¢ rurociaggu ttocznego L = 445,0 m

Hwyp=0,2m

WYPOSAZENIE PRZEPOMPOWNI MA ZAWIERAC:
1. Pompy produkeji ABS (typy pomp wg tabeli) — szt. 2

2. Zbiornik (wymiary wg tabeli) wykonany z polimerobetonu
Grubos¢ $cianek zbiornika ma wynosié
- dla DN1500 mm — nie mniej niz 50 mm,
Komorg studzienki o przekroju kotowym stanowi rura wykonana z polimerobetonu (...) Standardowa
wysokos$¢ komory wynosi 3 m(monolit). Dla zmniejszenia jej wysokos$ci rura moze by¢ przycinana.
Dla uzyskania wigkszej wysokosci komory rury sg faczone przy uzyciu kleju epoksydowego.

"Systemowe zbiorniki przepompowni wykonane musza by¢ z nienasyconej zywicy poliestrowej, bez
cementu i wody. Zastosowany material to polimerobeton (skr6t PRC od ,,polyeser resin concrete™).
Bardzo dobra przyczepno$é zywicy do kruszyw daje wewnetrzne polgczenie i pozwala uzyskac
wysokg wytrzymalo$s¢ na $ciskanie i zginanie przy malych grubosciach $cianek i tym samym
zredukowanym ci¢zarze elementow. Przeklada si¢ to na mniejsze koszty transportu oraz montazu.
Wyroby z polimerobetonu sg odporne na agresywne grunty, $cieki oraz gazy i tym samym nie ulegaja
korozji, pod wptywem kwasu siarkowego, powstalego w procesach biodegradacji i nadzwyczaj czg¢sto
wystepujacego w kanatach i zbiornikach sciekowych"
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WYMAGANE PARAMETRY:

Cigzar whasciwy [p] 2300 kg/m’

Modut sprezystosci przy Sciskaniu [Ec] 28 000 MPa

Wytrzymalosé na rozciaganie przy zginaniu [fct] 12 — 20 MPa
Wytrzymatos¢ na Sciskanie [fc] min. 80 MPa

Scieralno$é¢ max. = 0,5 mm

Chropowatosé $cian [k] max. = 0,1 mm

Wspétczynnik liniowej rozszerzalnosci cieplnej [aTx10-6] 17 [1/°C]
Wspétczynnik Poissona [v] 0,16 — 0,3

Nasigkliwos¢ wodg nw 0,05%

Odpornos¢ chemiczna na agresywne media pH 1 do 10

Wyposazenie zbiornika ma zawiera¢:

podest obstugowy — stal nierdzewna

drabinka ztazowa ze stopniami antyposlizgowymi — stal nierdzewna

porecz wysuwana z pochwytem montowana wewnatrz zbiornika — stal nierdzewna

wiaz zeliwny @800 D400

kominek wentylacyjny DN100 z filtrem z wegla aktywnego — stal nierdzewna — szt.2

belka wsporcza — stal nierdzewna

prowadnice — stal nierdzewna

fancuchy do pomp i regulatoréw plywakowych — stal nierdzewna

zasuwy z klinem gumowanym zeliwne DN80 + przedtuzenie trzpienia (przegubowy) ze stali
nierdzewnej — szt. 2, (zamykanie i otwieranie w $wietle wiazu, obstuga z poziomu terenu)
zawory zwrotne kulowe DN80 — szt. 2 — zeliwo

przewody tloczne DN80 — stal nierdzewna

potaczenia kolnierzowe nierdzewne

elementy ztagczne — stal nierdzewna

polaczenie z rurociggiem PEHD tlocznym wewnatrz zbiornika za pomocg zlagczki STAL/PE
nasada T-52 z pokrywg —szt. 1

potaczenie pionéw ttocznych ksztaltkami niskooporowymi (tréjnik ortowy) — nie dopuszcza
sie zastosowania potgczen spawanych pod katem prostym

Wymagania w zakresie prac spawalniczych:

wykonawca musi posiada¢ wdrozong norme dotyczacg jakosci w spawalnictwie w pelnym
zakresie wymagan jakosciowych: PN-EN ISO 3834-2

wykonawca musi zatrudniaé¢ spawaczy i operator6w urzadzen spawalniczych spelniajacych
wymagania normy PN-EN 287-1/PN-EN-ISO 9606-1 oraz Dyrektywy Cisnieniowej
2014/68/UE

wykonawca prac spawalniczych musi posiada¢ uznang technologie¢ spawania WPQR zgodng z
PN-EN ISO 15614

wymagany poziom jakosci spoin dla konstrukcji spawanych minimum poziom "B" wg PN-EN
ISO 5817;

zakres badan nieniszczgcych — kontroli wizualnej (VT) wg PN-EN ISO 17637 oraz kontrola
penetracyjna (szczelnosci) (PT) wg PN-EN ISO 23277

personel wykonujgcy badania musi posiada¢ aktualny certyfikat kompetencji w zakresie badan
wizualnych VT-2 oraz badan penetracyjnych PT-2 wg normy PN-EN ISO 9712

minimum 80% spawow do srednicy DN200 musi byé wykonanych metoda orbitalng w
podwdjnej ostonie argonu z potwierdzeniem jakosci spawu (wydruk)

wszystkie rozgatezienia do $rednicy DN150 scianki max3mm wykona¢ metodg wyciggania
szyjek

3. Minimalne wyposazenie rozdzielnicy zasilajgco-sterujgcej ukladu dwupompowego w oparciu
o modut telemetryczny GSM/GPRS:

a) Obudowa rozdzielnicy zasilajgco-sterowniczej:
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e wykonana z poliestru wzmocnionego widknem szklanym o stopniu ochrony min. IP 66,
wspotczynniku udarowosci mechanicznej IK 10 z uszczelkg PUR, odporna na
promieniowanie UV
wyposazona w drzwi wewnetrzne z tworzywa sztucznego odporne na promieniowanie
UV, na ktorych s3 zainstalowane (na sitodruku obrazu pompowni):

o kontrolki:

O O OO

poprawnosci zasilania,
awarii ogolnej,

awarii pompy nr 1,
awarii pompy nr 2,
pracy pompy nr 1,
pracy pompy nr 2;

wylacznik gtéwny zasilania z ostong stykow,

przelgcznik trybu pracy pompowni (Reczna — 0 — Automatyczna),
przyciski Start i Stop pompy w trybie pracy recznej,

stacyjka z kluczem (umozliwiajgca rozbrojenia alarmu)

o wymiarach minimum: 800(wysokos¢) x 600(szerokosc) x 300(glebokosé),

wyposazona w plyte montazowg z blachy ocynkowanej o grubosci 2mm

wyposazona w co najmniej dwa zamki patentowe w drzwiach zewnetrznych

posadowiona na cokole z tworzywa, umozliwiajgcym montaz/demontaz wszystkich kabli
(np. zasilajacych, od czujnikéw pltywakowych i sondy hydrostatycznej, itd.) bez
koniecznosci demontazu obudowy rozdzielnicy sterowniczej, cokél odporny na
promieniowanie UV

b) Urzadzenia elektryczne:

modul telemetryczny GSM/GPRS - posiadajgcy co najmniej wyposazenie
wymienione w punkcie d), wspélpracujacy z istniejacym systemem monitoringu
czujnik poprawnej kolejnosci i zaniku faz

uktad grzejny wraz z elektronicznym termostatem w jednej obudowie

przektadnik pradowy o wyjsciu w zakresie 4...20mA, dobrany do pradu pomp

wylacznik réznicowopradowy czteropolowy chronigcy wszystkie obwody odbiorcze
gniazdo serwisowe 230V wraz z jednopolowym wytacznikiem nadmiarowo-pradowym
klasy B16

wylacznik silnikowy dla kazdej pompy jako zabezpieczenie przed przecigzeniem i
zanikiem napiecia na dowolnej fazie zasilajace;j

stycznik dla kazdej pompy

jednopolowy wylacznik nadmiarowo pradowy klasy B dla fazy sterujacej

dla pomp o mocy <5,0kW rozruch bezposredni

zasilacz buforowy 24 VDC min. 2A wraz z ukladem akumulatorow

syrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi wejsciami dla zasilania sygnatu dzwiekowego i
optycznego

wylacznik krancowy otwarcia drzwi rozdzielnicy zasilajgco-sterowniczej

sonda hydrostatyczna z wyjsciem pragdowym (4-20mA) o zakresie pomiarowym 0-4m
H,O wraz z dwoma ptywakami (suchobieg i poziom alarmowy)

antena dla sygnalu GSM modutu telemetrycznego w wykonaniu zaleznym od uzyskania
poprawnego poziomu sygnatu na obiekcie

wtyk do podtaczenia agregatu + przelgcznik Sieé — 0 — Agregat

Konfiguracja rozdzielnicy zasilajgco-sterowniczej dodatkowo ma zapewniaé, zgodnie z
wytycznymi eksploatatora sieci, za pomoca zamontowanego w niej ukladu telemetrii przesylanie
sygnalu na istniejgcg stacj¢ bazowg — serwer, monitorujacg obiekty rozproszone.

Rozdzielnice zasilajgco-sterownicze przepompowni Sciekow majg posiada¢ Europejski
Certyfikat Jakosci ‘CE’.

c) Sterowanie w oparciu o modul telemetryczny GSM/GPRS, do ktérego wchodza nastepujace
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sygnaty

(UWAGA!!! — wszystkie sygnaly binarne powinny by¢ wyprowadzone z

przekaZznikéw pomocniczych):
e Wejscia (24VDC):

o}

o} O O 0 O

O 0 0O

tryb pracy automatycznej pompowni

zasilanie na obiekcie (prawidlowe/nieprawidlowe)

potwierdzenie pracy pompy nr 1

potwierdzenie pracy pompy nr 2

awaria pompy nr 1 — Kkontrola zabezpieczenia termicznego pompy i wylacznika
silnikowego

awaria pompy nr 2 — kontrola zabezpieczenia termicznego pompy i wylacznika
silnikowego

kontrola otwarcia drzwi

kontrola poziomu suchobiegu — ptywak

kontrola poziomu alarmowego (przelania) — ptywak

kontrola rozbrojenia stacyjki

e wejscia analogowe (4...20mA):

(]
o

sygnal z sondy hydrostatycznej (4...20 mA) zabezpieczony bezpiecznikiem 32mA
sygnal z przektadnikéw pradowych (4...20mA)

e Wyjscia (zalaczanie przekaznikow napigciem 24VDC):

o}

O 0 O O

(e]

zalaczanie pompy nr 1

zataczenie pompy nr 2

zalaczenie sygnatu alarmowego sygnalizatora — awaria zbiorcza pompowni
zataczenie rewersyjne pompy nr 1 (opcjonalnie)

zalaczenie rewersyjne pompy nr 2 (opcjonalnie)

zalaczenie wyjscia wlamania — do podlaczenia niezaleznej centralki alarmowej

d) Wytyczne odno$nie wyposazenia i mozliwo$ci modutu telemetrycznego GSM/GPRS:
e Wyposazenie:

o

O O 0 O (e}

o O

0O O OO0 OO0

sterownik pracy przepompowni programowalny z wbudowanym modutem
nadawczo-odbiorczym GPRS/GSM zapewniajacy dwukierunkowa wymiang danych
z istniejgcy stacjg bazowa
zintegrowany wyswietlacz LCD o wysokim kontrascie umozliwiajacy prace w
bezposrednim o$wietleniu promieniami stonecznymi
16 wejs¢ binarnych
16 wyjs¢ binarnych
4 wejscie analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA
komunikacja — port szeregowy RS232/RS485 z obstugg protokolu MODBUS
RTU/ASCII w trybie MASTER lub SLAVE
wejscia licznikowe
kontrolki:
= zasilania sterownika
= poziomu sygnatu GSM — minimum 3 diody lub warto$¢ na wyswietlaczu HMI
= poprawnosci zalogowania sterownika do sieci GSM:
> nie zalogowany
» zalogowany
= poprawnosci zalogowania do sieci GPRS:
» logowanie do sieci GPRS
» poprawnie zalogowany do sieci GPRS
» brak lub zablokowana karta SIM
= aktywnosci portu szeregowego sterownika
stopient ochrony P40
temperatura pracy: -20°C...50°C
wilgotnosé pracy: 5...95% bez kondensacji
modul GSM/GPRS/EDGE
napigcie zasilania 24VDC
gniazdo antenowe

HYDRO-PARTNER Sp. z 0.0. 64-100 Leszno, ul. Gronowska 4a tel. 65 52 52 850, info@hydro-partner.pl

Strona4z 8




HYDRO

PARTNER

o
o

gniazdo karty SIM
pomiar temperatury wewnatrz sterownika

e Wymagania dla modutu telemetrycznego:

O

wysylanie zdarzeniowe pelnego stanu wejs¢ i wyjsé (binarnych i analogowych)
modulu telemetrycznego do stacji monitorujgcej w ramach ustugi GPRS w
wydzielonej sieci APN
wysylanie zdarzeniowe wiadomosci tekstowych (SMS) w przypadku powstania
stanow alarmowych na obiekcie
sterowanie pracg obiektu — przepompowni lokalne na podstawie sygnalu z
plywakow i sondy hydrostatycznej i na podstawie rozkazéw przesytanych ze Stacji
Dyspozytorskiej przez operatora (START/STOP pompy, odstawienie, blokada pracy
réwnoleglej)
sterowanie pracg obiektu — przepompowni zdalne na podstawie rozkazu wyslanego
ze stacji operatorskiej
podglad i sygnalizowanie podstawowych informacji o dziataniu i stanie
przepompowni:
= brak karty SIM
poprawnos$¢ PIN karty SIM
btedny PIN karty SIM
zalogowanie do sieci GSM
zalogowanie do sieci GPRS
wejscia i wyjscia sterownika
aktualny poziom $ciekéw w zbiorniku
nastawiony poziom zatgczenia pomp
nastawiony poziom wytaczenia pomp
nastawiony poziom dotgczenia drugiej pompy
liczba zalaczen kazdej z pomp
liczba godzin pracy kazdej z pomp
prad pobierany przez pompy
poziom sygnatu GSM wyrazony w procentach
zmiana podstawowych parametrow pracy przepompowni, po Wwczesniejszej
autoryzacji (wpisanie kodu) operatora:
= poziomu zalgczenia pomp
= poziomu wylgczenia pomp
= poziomu dotgczenia drugiej pompy
= zakresu pomiarowego uzytej sondy hydrostatycznej
= zakresu pomiarowego uzytego przekladnika pragdowego
prezentacja na wyswietlaczu LCD komunikatéw o biezgcych awariach:
= kazdej z pomp
zasilania
wystgpieniu poziomu suchobiegu
wystgpieniu poziomu przelewu
blednym podtaczeniu ptywakow
sondy hydrostatyczne;j
wiamaniu
naprzemienna praca pomp dla jednakowego ich zuzycia
automatyczne przetgczanie pracujacej pompy po przekroczeniu maksymalnego czasu
pracy z mozliwoscig wylgczenia opcji
blokada zataczenia pompy na podstawie minimalnego czasu postoju pompy —
redukuje czgstotliwosé zataczen pomp, funkcja z mozliwoscig wylaczenia (opcja)
zliczanie czasu pracy kazdej z pomp
zliczanie liczby zataczen kazdej z pomp
pomiar poprzez licznik energii elektrycznej, m.in. (OPCJA):
= pobieranej mocy
= zuzytej energii
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® papigcia na poszczegdlnych fazach
o mozliwo$¢ podigczenia sygnatu wlamania do zewnetrznej, niezaleznej centralki
alarmowej

PROTOKOL KOMUNIKACJI OKRESLONY I ZGODNY Z TRYBEM PRACY MODULU
MODBUS RTU

e) Rozdzielnica zasilajaco-sterujagca pomp musi zapewniac:

e naprzemienng prace¢ pomp

e automatyczne przelaczenie pomp w chwili wystgpienia awarii lub braku potwierdzenia
pracy

e kontrole termikéw pompy i wylacznikow silnikowych

e funkcje czyszczenia zbiornika — spompowanie $ciekéw ponizej poziomu suchobiegu —
tylko dla pracy recznej

e w momencie awarii sondy hydrostatycznej, prace pompowni w oparciu o sygnat z dwdch
plywakéw

e kompatybilno$¢ z istniejagcym systemem monitoringu

Rozdzielnica zasilajgco-sterownicza musi posiada¢ Deklaracje Zgodnosci CE oraz spelnia¢ wymogi
Dyrektywy EMC wprowadzonej do polskiego prawa, o czym mowi:

— USTAWA z dnia 15 grudnia 2006 r. o zmianie ustawy o systemie oceny zgodnosci oraz o
zmianie niektérych innych ustaw — dyrektywy 92/31/EWG z dnia 28 kwietnia 1992 r.
zmieniajgcej dyrektywe 89/336/EWG w sprawie zblizenia ustawodawstw Panstw
Cztonkowskich odnoszacych si¢ do kompatybilnosci elektromagnetycznej (Dz.Urz. WE L 126 z
12.05.1992; Dz.Urz. UE Polskie wydanie specjalne, rozdz. 13, t. 11, str. 84);,

— Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 2 kwietnia 2003 r. w sprawie dokonywania
oceny zgodnosci aparatury z zasadniczymi wymaganiami dotyczacymi kompatybilnosci
elektromagnetycznej oraz sposobu jej oznakowania (Dz. U. z 2003 r. Nr 90, poz. 848), zwane
,rozporzadzeniem EMC”.

W celu funkcjonowania systemu konieczne jest dostarczenie kart SIM, w ktorych bedzie aktywna
ustuga pakietowej transmisji danych GPRS ze statycznym adresem IP. Dostawca przepompowni
Sciekéw wraz z rozdzielnicami zasilajgco-sterowniczymi zawierajgcymi oprogramowanie istniejacego
systemem monitoringu musi posiada¢ niepubliczng sie¢ APN dla potrzeb systemu monitoringu.
Dostawe niniejszych kart telemetrycznych zapewnia dostawca systemu monitoringu.

KOSZT REALIZACJI ROBOT BUDOWLANYCH:

Zbiornik przepompowni z ; Cena netto /1kpl.
Eep: polimerobetonu [wymiary mm] kompyizatipialne [PLN]
P29 1500 x 2750 AS 0830.186 S13/4D 56.250.00
Imiotki przewody ttoczne DN80 1,3 kW T

Cena kazdej przepompowni zawiera montaz u klienta, uruchomienie, autoryzacje, przeszkolenie
obslugi oraz podlaczenie do systemu monitoringu i wizualizacji GPRS.

Nowo budowane sieciowe przepompownie $ciekéw opisane w projekcie budowlanym oraz w
SIWZ maja by¢ objete rozbudowsg istniejacego systemu wizualizacji i monitoringu w oparciu o
pakietowa transmisje danych GPRS, ktéry jest zainstalowany i funkcjonuje w Gminie
Kiszkowo.

Oprogramowanie nowych przepompowni ma by¢ zintegrowane i kompatybilne z istniejacym
systemem monitoringu. Rozbudowe systemu nalezy zrealizowa¢ poprzez naniesienie nowych
przepompowni Sciekéw na istniejacej mapie synoptycznej w Stacji Dyspozytorskiej mieszczgcej
si¢ w siedzibie eksploatatora gminnych sieci kanalizacyjnych. Jednoczesnie Zamawiajgcy
zastrzega, ze istniejacy i funkcjonujgcy system sterowania i monitoringu w oparciu o pakietowa
transmisj¢ danych GPRS nie moze by¢ zmieniony na inny. Nie dopuszcza si¢ rowniez mozliwoSci
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wspoldzialania dwoch czy wi¢cej odmiennych systemow sterowania i monitoringu z uwagi na
koszty przyszlej eksploatacji przepompowni sieciowych.

OPIS PROGRAMU FUNKCJONALNO UZYTKOWEGO ISTNIEJACEGO SYSTEMU
MONITORINGU STANOWI ZALACZNIK DO OFERTY

DO OBOWIAZKOW ZAMAWIAJACEGO NALEZY:

e Przygotowanie podioza do osadzenia zbiornika. Podloze to powinno by¢ o grubosci odpowiedniej

dla danych warunkéw gruntowych moze by¢ wykonane jako podsypka zwirowa zageszczona lub

z chudego betonu.

Osadzenie zbiornika.

Zapewnienie dzwigu do roztadunku i montazu.

Oczyszczenie rurociggu ttocznego oraz dna przepompowni jesli sg zanieczyszczone.

Doprowadzenie zasilania 3 x 400V do rozdzielnicy zasilajgco-sterowniczej przy zapewnieniu

napiecia zgodnie z PN (zabezpieczenie dobrane do mocy lgcznej pomp zastosowanych w

przepompowni).

e Wykonanie przylacza do przewodéw ochronnych, elementéw metalowych przepompowni o
rezystancji zapewniajacej ochrong przeciwporazeniowg — dla potgczen wyréwnawczych.

e Doprowadzenie przewodu z rur PVC umozliwiajacych montaz przewodéw zasilajagcych pompy

oraz montaz lgcznikow ptywakowych.

Podtaczenie kro¢cow zbiornika do zewngtrznej sieci kanalizacyjne;j.

Zapewnienie medium do przeprowadzenia rozruchu.

Utwardzenie drogi dojazdowej do miejsca posadowienia zbiornika.

Wykonanie i wprowadzenie uziomu o odpowiednich parametrach do cokotu rozdzielni sterownia

pomp.

POZOSTALE WARUNKI HANDLOWE:

Termin realizacji:
Do uzgodnienia. Rezygnacja z zamodwienia w trakcie jego realizacji spowoduje obcigzenie
zamawiajgcego kosztami wykonanych prac do dnia ich przerwania.

Warunki platnosci:

Do uzgodnienia po uzyskaniu ubezpieczenia ptatnosci w firmie Euler Hermes. Do powyzszych kwot
nalezy doliczy¢ podatek VAT, jesli wynika to z obowigzujacych przepisow prawa. Warunkiem
rozpoczecia realizacji zamowienia jest zawarcie stosownej umowy.

Transport:
Zamoéwiony towar dostarczamy wiasnym transportem na koszt naszej firmy.

Gwarancja:
Gwarancja na przepompownie 12 miesiecy od daty przekazania elementéw przepompowni.

Serwis:
Prowadzimy serwis gwarancyjny i pogwarancyjny.

Oferta zostata wykonana na podstawie danych przekazanych przez kontrahenta.

HYDRO-PARTNER Sp. z 0.0. nie ponosi odpowiedzialnosci za bledy w doborze wynikajace z
rozbieznosci migdzy stanem faktycznym, a danymi przekazanymi do doboru.

Wycena zawiera tylko wymienione w ofercie elementy. W przypadku koniecznosci wbudowania
innych elementéw zostang one dodatkowo zafakturowane.

HYDRO-PARTNER Sp. z 0.0. 64-100 Leszno, ul. Gronowska 4a tel. 65 52 52 850, info@hydro-partner.pl
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HYDRO
TNER

Firma Hydro-Partner Sp. z 0.0. nie ponosi odpowiedzialnosci za istniejgce urzadzenia i systemy
Zamawiajacego, ktorych nie byla i nie jest dostawca.

W przypadku awarii takiego urzadzenia lub systemu Zamawiajagcy zobowigzuje si¢ naprawi¢ we
wilasnym zakresie takie urzadzenie lub system w mozliwie krétkim terminie, ktéry nie wplywa na
termin realizacji zadania przez Hydro-Partner Sp. z o.0.

Hydro — Partner Sp. z 0.0. z siedzibag w Lesznie (64-100) Leszno, ul. Gronowska 4a informuje, ze:

1) jest administratorem zebranych danych osobowych, ktore beda przetwarzane zgodnie z Ustawa o ochronie
danych osobowych z dnia 29 sierpnia 1997 roku oraz — z dniem 25 maja 2018r. — zgodnie z
Rozporzadzeniem Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) 216-679 z dnia 27 kwietnia 2016r. w sprawie
ochrony oséb fizycznych w zwiazku z przetwarzaniem danych osobowych i w sprawie swobodnego
przeptywu takich danych oraz uchylenia dyrektywy 95/46/WE (ogdlne rozporzadzenie o ochronie danych).
Dane te bgda przetwarzane na potrzeby wspolpracy (w tym przede wszystkim w celu przestania niniejszej
oferty). Wszelkie dane osobowe pozyskane w zwiazku z przygotowaniem niniejszej oferty bedzie
przetwarzal wylacznie na potrzeby biezacej wspotpracy (w tym skfadaniu ofert handlowych i marketingu
bezposredniego zwigzanych z dziatalnoscig obu podmiotéw) oraz w zakresie realizacji niniejszej oferty
oraz bedzie je chroni¢ przed dostepem o0séb nieupowaznionych,

2) dane beda udostgpnianie jedynie uprawnionym podmiotom w okolicznosciach przewidzianych w
obowigzujacych przepisach prawnych,

3) osoba, ktérej dane dotycza ma prawo dostgpu do tresci swoich danych osobowych oraz ich poprawiania,

4) podanie danych jest dobrowolne, lecz konieczne.

Z wyrazami szacunku:

Dawid Kubicki

HYDRO-PARTNER Sp. z 0.0. 64-100 Leszno, ul. Gronowska 4a tel. 65 52 52 850, info@hvdro-partner.pl
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OPIS PARAMETROW FUNKCJONALNO - UZYTKOWYCH FUNKCJONUJACEGO
ISTNIEJACEGO SYSTEMU MONITORINGU W TECHNOLOGII GSM/GPRS ZE STALA
ADRESACJA IP OBIEKTOW CHRONIONYCH SYSTEMEM APN

Informacje podstawowe o systemie monitoringu.
System monitoringu sktada si¢ z dwéch podstawowych elementow:

A) obiekt zdalny - przepompownia S$ciekéw — wyposazony w: modul telemetryczny
GSM/GPRS, ktory zawiera sterownik PLC z wysSwietlaczem LCD oraz modem
komunikacyjny do transmisji pakietowej danych.

B) obiekt lokalny —Istniejace Centrum Dyspozytorskie, mieszczace si¢ w siedzibie Gminy
Kiszkowo

Informacje o stanach obiektu sa przesylane za pomocg GPRS (USLUGA PAKIETOWEJ
TRANSMISJI DANYCH) do stacji monitorujgcej, ktora wizualizuje wszystkie monitorowane
obiekty na ekranie komputera. Stacja monitorujaca jest zainstalowana w siedzibie eksploatatora
Gminy Kiszkowo

System wizualizacji powinien si¢ sklada¢ z:
e gléwnego okna synoptycznego
e okna poszczegdlnych urzadzen (obiektow)

Wymagania systemu monitoringu:
Powyiszy monitoring powinien spelniaé nastepujgce funkcje:

Funkcja zdarzeniowo-czasowa — kazda zmiana stanu na monitorowanym obiekcie powinna
powodowaé¢ wyslanie pelmego statusu wejsé/wyjs¢ modulu telemetrycznego oraz dodatkowo
stacja monitorujaca moze zdalnie w okreslonych odstgpach czasowych wymusié przestanie w/w
statusu z danego modulu telemetrycznego. Inaczej méwigc, w momencie wystgpienia dowolnej
zmiany stanu monitorowanego parametru (np. zalaczenie pompy, otwarcie drzwi rozdzielnicy
zasilajgco-sterowniczej, alarm suchobiegu, itd.) do stacji monitorujgcej zostaje wystany aktualny
stan obiektu (stany na wszystkich wejsciach i wyjSciach modulu telemetrycznego). Dodatkowo
niezaleznie od powyzszego, stacja monitorujaca moze czasowo (np. co 1 godzing) odpytywaé
moduly telemetryczne o ich aktualny stan wejs¢/wyjs¢.

Funkcja - Gléwne okno synoptyczne — powinna umozliwiaé¢ podglad graficzny wszystkich
monitorowanych obiektow pod wzgledem np.:
e wizualizacja pracy danej pompy,
e wizualizacja awarii danej pompy,
e wizualizacja odstawienia danej pompy, pompa odstawiona nie jest zalagczana w automatycznym
cyklu pracy,
e wizualizacj¢ wlamania do obiektu,

- wizualizacja alarméw na wszystkich obiektach lub urzadzeniach w formie tabeli alarméw
biezacych, alarmy powinny by¢ podawane z nastepujacymi informacjami: data wystgpienia
alarmu, nazwa obiektu, typ alarmu, data ustgpienia alarmu, w jakim czasie alarm zostat
potwierdzony przez operatora.

- Funkcja logowania/wylogowania operatoréw stacji monitorujgcej — powinna umozliwia¢
przypisanie odpowiednich kompetencji danemu operatorowi, np. operator o najmniejszych
kompetencjach ma prawo tylko do przegladania obiektow bez mozliwosci ich zdalnego
sterowania, natomiast operator-administrator ma peine prawa dostepu wraz z prawem zdalnego
sterowania urzadzeniami (np. zdalnego zataczenia pompy lub zdalnej zmiany pozioméw pracy).




- Funkcja alarmow historycznych — ma umozliwia¢ przegladanie archiwalnych zdarzen
alarmowych na wszystkich lub wybranym monitorowanym obiekcie za dowolny okres czasu
wraz z funkcjg filtrowania w/g danego stanu alarmowego. Dodatkowo posiada¢ mozliwosé
uzyskania informacji kiedy dany alarm zostal potwierdzony i przez jakiego operatora. A takze
umozliwia¢ wykonanie wydruku sporzadzonego zestawienia.

Funkcja alarméw biezacych — powinna umozliwia¢ wizualizacje w postaci tabeli wszystkich
biezacych (niepotwierdzonych) stanéw alarmowych z monitorowanych obiektéw lub urzadzen.
W jednoznaczny sposéb identyfikowaé, czy dany alarm jest aktywny na obiekcie (kolor:
czerwony-alarm krytyczny, ), czy juz ustapil (kolor: zielony). Po potwierdzeniu danego alarmu
przez operatora zostaje powinien on zosta¢ umieszczony w bazie danych systemu i powinna by¢
mozliwos¢ przegladania go za pomocg funkcji alarmow historycznych. Dodatkowo w momencie
wystapienia stanu alarmowego na dowolnym obiekcie lub urzadzeniu powinien aktywowad sig
sygnal dzwigkowy, ktorego bedzie mozna wylgczyé po potwierdzeniu wszystkich
niepotwierdzonych alarméw biezacych, co powala na wykonywanie przez operatora innych
czynnoSci niezwigzanych ze stacjg monitorujacg, poniewaz zostanie on przywolany przez system
w momencie awarii na ktéryms z monitorowanych obiektow.

Zapis danych — System monitoringu powinen umozIliwia¢ zapis wszystkich odebranych danych
w bazie danych SQL wraz z narz¢dziem do jej przegladania oraz eksportowania do pliku csv,
ktory jest obstugiwany przez arkusz kalkulacyjny MS Exel.

Kontrola polaczenia stacji monitorujgcej z monitowanymi obiektami lub urzgdzeniami —
system monitoringu powinien umozliwia¢ informowanie operatora o czasie ostatniego odczytu
danych z obiektu.

Kontrola dost¢epu do monitorowanego obiektu — system powinien umozliwiaé
rozbrojenie/uzbrojenie obiektu za pomoca stacyjki (lokalnie w przypadku np.: ujeé¢ glebinowych)
lub funkcji rozbrojenia/uzbrojenia (zdalnie ze stacji monitorujgcej). W momencie rozbrojenia
obiektu nie sg wysylane z niego sygnaly alarmowe — funkcja testowania obiektu bez przesytania
falszywych informacji oraz dodatkowo pozwalajgca na oszczednosé¢ w ilosci
wystanych/odebranych danych GPRS — oszczedno$é w kosztach eksploatacji.

Alarm wlamania — system powinien wywolaé¢ na stacji monitorujacej alarm wilamania po
okreslonym czasie od jego wystgpienia i nie rozbrojeniu obiektu. Alarm nie powinien ulegaé
skasowaniu po czasie. System powinien wymagaé zdalnego skasowania alarmu przez operatora,
W ten sposéb informujgc go o swoim wystgpieniu.

Funkcja zdalnego wylaczenia sygnalizacji alarmowej dZwigkowo-optycznej z poziomu stacji
monitorujace;j.

Funkcja odswiezenia obiektu — umozliwia na Zyczenie operatora przestanie do stacji
monitorujacej aktualnego statusu wejs¢/wyjsé modutu telemetrycznego danego obiektu lub
urzadzenia.

Funkcja odSwiezenia zegaréw - umozliwia na Zyczenie operatora przestanie do stacji
monitorujacej aktualnych danych odnosnie czasu pracy i ilosci zatagczeri danej pompy. Informacje
te sa przechowywane lokalnie w pamigci modutu telemetrycznego, a nie w stacji monitorujacej
(zabezpieczenie przed utratg danych w momencie wylgczenia stacji).

- Funkcja kasowania zegar6w — operator ma mozliwos¢ wyzerowania zegarOw czasu pracy pomp
wraz z licznikami ilosci zalgczefi w celu dokonania analizy czasowej pracy pompowni np.

réwnomierne zuzycie pomp w ciggu miesigca.

- Zdalne zalgczanie/wylgczanie pomp.




- Zdalne rewersyjne zalaczanie pomp na czas 5 sekund (opcjonalnie)

- Funkcja odlgczenia/podiaczenia pompy — pozwala na zdalne ,,poinformowanie” sterownika o
odigczeniu/podiaczeniu danej pompy, co wiaze si¢ z nie/uwzglgdnianiem danej pompy w cyklu
pracy zestawu, np. jezeli zdalnie odigczymy pompe, to sterownik nie uwzgiedni jej w cykiu pracy
zestawu i zawsze zalgczy pompe, ktora fizycznie wystepujg na obiekcie i nie jest odtaczona w
systemie pompowni

- Funkcja zdalnej zmiany pozioméw pracy pompowni — istnieje mozliwos¢ zdalnej (ze stacji
monitorujgcej) zmiany poziomu zalgczania, wylgczania pomp oraz poziomu alarmowego —
oczywiscie przy wystepowaniu sondy pomiarowej w zbiorniku przepompowni.

- Funkcja zdalnego zablokowania réwnoczesnej pracy 2 lub wigkszej iloSci pomp — funkcja
niezbedna w przypadku wartosci zabezpieczenia pradowego w ztaczu kablowym na
przepompowni, dobranego dla pracy tylko jednej pompy

- Funkcja blokady wystania kilku rozkazéw — operator w danej chwili moze wykona¢ tylko
jeden rozkaz (np. zatacz pompe nrl). Po potwierdzeniu tego rozkazu moze wykonac¢ kolejny. Jest
to zabezpieczenie przed wysytaniem nadmiernej ilosci rozkazéw w jednej chwili.

- Wykresy szybkiego podgladu — pozwalaja na podglad: pracy, spoczynku, awarii pomp, pradu w
okresie ostatnich 1, 3, 6, 12 godzin.

- Trendy historyczne — mozliwo$¢ sporzadzania wykres6w: stanu pomp, pradu na dokladnej skali
czasu w wybranym okresie historycznym. W kazdej chwili istnieje mozliwo$é¢ wykonania
wydruku sporzadzonego wykresu.

- Trendy historyczne — mozliwos¢ wyswietlenia kilku wykreséw poziomu na jednym ekranie z
réznych przepompowni — przeglad pracy sieci kanalizacyjnej.

- Raporty — mozliwo$¢ sporzadzania raportow odnoscie: czasu pracy, ilosci zataczen, ilosci awarii,
czasu awarii pomp, przeplywu sumarycznego w wybranym okresie historycznym. W kazdej
chwili istnieje mozliwos¢ wykonania wydruku sporzadzonego zestawienia.

- Funkcja PLANER ( planowanie dziatan serwisowych)

- Funkcja zglaszania bledéw programowych / sugestii poprawy funkcjonalno$ci systemu
monitoringu z poziomu oprogramowania.

- Funkcja alarmowania o przekroczeniu maksymalnego czasu pracy wybranej pompy na
wybranym obiekcie lub urzgdzeniu - funkcja konfigurowana przez operatora stacji
monitorujacej

- Funkcja alarmowania o przekroczeniu maksymalnego czasu postoju wybranej pompy na
wybranym obiekcie lub urzgdzeniu - funkcja konfigurowana przez operatora stacji
monitorujacej

- Funkcja alarmowania o przekroczeniu maksymalnego natezenia pradu wybranej pompy na
wybranym obiekcie lub urzadzeniu - funkcja konfigurowana przez operatora stacji
monitorujace;j

- SMS - Dodatkowo system ma umozliwia¢ wysylanie wiadomosci SMS pod wskazany numer
telefonu w momencie zaistnienia stanéw alarmowych na w/w obiektach. SMS ma by¢ wystany
bezposrednio z obiektu.




- Dostawca monitoringu musi zapewni¢ usluge call center - wsparcia technicznego min w
godzinach od 7:00 do 22:00, 7 dni w tygodniu. Czas reakcji na zgloszenie maksymalnie 2

godziny.
STANDARD MINIMALNY WYKONANIA ROZDZIELNICY ZASILAJACO-
STEROWNICZEJ

Rozdzielnica zasilajaco-sterujaca pomp — wyposazenie i funkcje:

Minimalne wyposazenie rozdzielnicy zasilajgco-sterujacej ukladu dwupompowego w oparciu
o modutl telemetryczny GSM/GPRS.
a) Obudowa rozdzielnicy zasilajgco-sterowniczej:

wykonana z poliestru wzmocnionego widknem szklanym o stopniu ochrony min. IP
66, wspotczynniku udarowosci mechanicznej IK 10 z uszczelka PUR, odporna na
promieniowanie UV
wyposazona w drzwi wewnetrzne z tworzywa sztucznego odporne na promieniowanie
UV, na ktérych sg zainstalowane (na sitodruku obrazu pompowni):

o kontrolki:

= poprawnosci zasilania,

awarii ogolnej,
awarii pompy nr 1,
awarii pompy nr 2,
pracy pompy nr 1,

®= pracy pompy nr 2;
wylacznik gtéwny zasilania z ostong stykow,
przetacznik trybu pracy pompowni (R¢czna — 0 — Automatyczna),
przyciski Start i Stop pompy w trybie pracy recznej,
stacyjka z kluczem (umozliwiajgca rozbrojenie obiektu)
o wymiarach minimum: 800(wysokos$¢)x600(szerokosc)x300(gltebokosc),
wyposazona w plyte montazowa z blachy ocynkowanej o grubosci 2mm
wyposazona w co najmniej dwa zamki patentowe w drzwiach zewngtrznych
posadowiona na cokole z tworzywa, umozliwiajgcym montaz/demontaz wszystkich
kabli (np. zasilajacych, od czujnikow plywakowych i sondy hydrostatycznej, itd.) bez
koniecznosci demontazu obudowy rozdzielnicy zasilajgco-sterowniczej, cokoét
odporny na promieniowanie UV

O0O0O0O0

b) Urzadzenia elektryczne:

modul telemetryczny GSM/GPRS - pesiadajacy co najmniej wyposazenie
wymienione w punkcie pt. ,,Wytyczne odnosnie wyposazenia i mozliwosci
modulu telemetrycznego GSM/GPRS” , wspolpracujacy z istniejgcym systemem
monitoringu

czujnik poprawnej kolejnosci i zaniku faz

uklad grzejny wraz z elektronicznym termostatem w jednej obudowie

przektadnik pradowy o wyjsciu w zakresie 4...20mA, dobrany do pradu pomp
wylacznik réznicowopradowy czteropolowy chronigcy wszystkie obwody odbiorcze
gniazdo serwisowe 230VAC wraz z jednopolowym wylgcznikiem nadmiarowo-
pradowym klasy B16

wylacznik silnikowy dla kazdej pompy jako zabezpieczenie przed przecigzeniem i
zanikiem napiecia na dowolnej fazie zasilajacej

stycznik dla kazdej pompy

jednopolowy wytacznik nadmiarowo pradowy klasy B dla fazy sterujgcej

dla pomp o mocy <5,0kW rozruch bezposredni

zasilacz buforowy VDC min. 2A wraz z uktadem akumulatoréow




syrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi wejsciami dla zasilania sygnatu dzwigkowego
i optycznego

wylgcznik kraficowy otwarcia drzwi rozdzielnicy zasilajgco-sterowniczej

stacyjka umozliwiajaca rozbrojenia alarmu

sonda hydrostatyczna z wyjsciem pragdowym (4-20mA) o zakresie pomiarowym 0-4m
H,0 wraz z dwoma ptywakami (suchobieg i poziom alarmowy)

antena dla sygnalu GSM modutu telemetrycznego w wykonaniu zaleznym od
uzyskania poprawnego poziomu sygnatu na obiekcie

wtyk do podlaczenia agregatu + przetacznik Sie¢ — 0 — Agregat

Konfiguracja rozdzielnicy zasilajgco-sterowniczej dodatkowo ma zapewniaé, zgodnie z
wytycznymi eksploatatora sieci, za pomoca zamontowanego w niej ukladu telemetrii przesylanie
sygnalu na istniejgca stacje bazowa — serwer, monitorujgca obiekty rozproszone.

Rozdzielnice zasilajgco-sterownicze przepompowni Sciekéw maja posiadaé¢ Europejski
Certyfikat Jakosci ‘CE’.

c) Sterowanie w oparciu o modut telemetryczny GSM/GPRS, do ktérego wchodzg nastgpujace
sygnaly (UWAGAI!!! — wszystkie sygnaly binarme powinny byé wyprowadzone z
przekaznikéw pomocniczych):

Wejscia (24VDC):

tryb pracy automatyczny przepompowni

zasilanie na obiekcie (prawidtowe/nieprawidtowe)

potwierdzenie pracy pompy nr 1

potwierdzenie pracy pompy nr 2

awaria pompy nr 1 — kontrola zabezpieczenia termicznego pompy i wylacznika
silnikowego

O O0OO0O0O0

0 awaria pompy nr 2 — kontrola zabezpieczenia termicznego pompy i wylacznika
silnikowego
kontrola otwarcia drzwi

kontrola poziomu suchobiegu — ptywak
kontrola poziomu alarmowego (przelania) — ptywak
0 kontrola rozbrojenia stacyjki
wejscia analogowe (4...20mA):
0 sygnal z sondy hydrostatycznej (4...20 mA) zabezpieczony bezpiecznikiem
32mA
0 sygnat z przektadnikéw pradowych (4...20mA)
Wyjscia (zataczanie przekaznikow napieciem 24VDC):
zalgczanie pompy nr 1
zalaczenie pompy nr 2
zalgczenie sygnatlu alarmowego sygnalizatora — awaria zbiorcza pompowni
zalaczenie rewersyjne pompy nr 1 (opcjonalnie)
zalaczenie rewersyjne pompy nr 2 (opcjonalnie)
zalgczenie wyjscia wiamania — do podlgczenia niezaleznej centralki alarmowej

O Oo0oOo
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Wytyezne odnosnie wyposazenia i mozliwosci modulu telemetrycznego GSM/GPRS:
a) Wypesazenie:

sterownik pracy przepompowni programowalny z wbudowanym modutem nadawczo-
odbiorczym GPRS/GSM zapewniajagcy dwukierunkowg wymiane danych z istniejgcg
stacjg bazowa

zintegrowany wyswietlacz LCD o wysokim kontrascie umozliwiajacy prace w
bezposrednim o$wietleniu promieniami stlonecznymi

16 wejs¢ binarnych

16 wyjs¢ binarnych

4 wejscie analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA




e komunikacja — port szeregowy RS232/RS485 z obshugg protokolu MODBUS
RTU/ASCII w trybie MASTER lub SLAVE
e wejscia licznikowe
e kontrolki:
o zasilania sterownika
o poziomu sygnatu GSM — minimum 3 diody lub warto$¢ na wyswietlaczu HMI
o poprawnosci zalogowania sterownika do sieci GSM:
= nie zalogowany
= zalogowany
o poprawnosci zalogowania do sieci GPRS:
= logowanie do sieci GPRS
= poprawnie zalogowany do sieci GPRS
= brak lub zablokowana karta SIM
o aktywnosci portu szeregowego sterownika
stopien ochrony P40
temperatura pracy: -20°C...50°C
wilgotnos¢ pracy: 5...95% bez kondensacji
modut GSM/GPRS/EDGE
napigcie zasilania 24VDC
gniazdo antenowe
gniazdo karty SIM
pomiar temperatury wewnatrz sterownika
b) Wymagania modulu telemetrycznego:

e wysylanie zdarzeniowe pelnego stanu wejs¢ i wyjsé (binarnych i analogowych) modutu
telemetrycznego do stacji monitorujgcej w ramach ustugi GPRS (ORANGE, PLUS) w
wydzielonej sieci APN

e wysylanie zdarzeniowe wiadomosci tekstowych (SMS) w przypadku powstania stanéw
alarmowych na obiekcie

o sterowanie pracg obiektu — przepompowni lokalne na podstawie sygnatu z pltywakow i
sondy hydrostatycznej i na podstawie rozkazow przesytanych ze Stacji Dyspozytorskiej
przez operatora (START/STOP pompy, odstawienie, blokada pracy réwnolegtej)

e sterowanie pracg obiektu — przepompowni zdalne na podstawie rozkazu wystanego ze
stacji operatorskiej

e podglad i sygnalizowanie podstawowych informacji o dzialaniu i stanie przepompowni:

o brak karty SIM
poprawnos$¢ PIN karty SIM
bledny PIN karty SIM
zalogowanie do sieci GSM
zalogowanie do sieci GPRS
wejscia i wyjscia sterownika
aktualny poziom $ciekéw w zbiorniku
nastawiony poziom zalgczenia pomp
nastawiony poziom wylgczenia pomp
nastawiony poziom dotaczenia drugiej pompy
liczba zataczen kazdej z pomp
liczba godzin pracy kazdej z pomp
prad pobierany przez pompy
o poziom sygnalu GSM wyrazony w procentach
e zmiana podstawowych parametrow pracy przepompowni, po wczesniejszej autoryzaciji
(wpisanie kodu) operatora:
o poziomu zatgczenia pomp
o poziomu wylaczenia pomp
o poziomu dotgczenia drugiej pompy
o zakresu pomiarowego uzytej sondy hydrostatycznej

O 0O O0OO0OO0OO0OO0OO0OO0OO0OO0OO0




o zakresu pomiarowego uzytego przekladnika pradowego
e prezentacja na wyswietlaczu LCD komunikatéw o biezagcych awariach:
o kazdej z pomp
zasilania
wystgpieniu poziomu suchobiegu
wystgpieniu poziomu przelewu
btednym podiaczeniu ptywakow
sondy hydrostatycznej
o wiamaniu
naprzemienna praca pomp dla jednakowego ich zuzycia
automatyczne przelgczanie pracujgcej pompy po przekroczeniu maksymalnego czasu
pracy z mozliwoscig wylaczenia opcji
e blokada zalagczenia pompy na podstawie minimalnego czasu postoju pompy — redukuje
czestotliwos¢ zalaczen pomp, funkcja z mozliwos$ciag wylgczenia (opcja)
zliczanie czasu pracy kazdej z pomp
zliczanie liczby zalgczen kazdej z pomp
e pomiar poprzez licznik energii elektrycznej, m.in. (OPCJA):
o pobieranej mocy
o zuzytej energii
o napigcia na poszczegdlnych fazach
e mozliwo$¢ podlaczenia sygnatu wlamania do zewnetrznej, niezaleznej centralki
alarmowej

O O O O O

PROTOKOE KOMUNIKACJI OKRESLONY I ZGODNY Z TRYBEM PRACY MODULU
MODBUS RTU

Rozdzielnica zasilajgco-sterujaca pomp musi zapewniaé:

e naprzemienng prace pomp

e automatyczne przelaczenie pomp w chwili wystgpienia awarii lub braku potwierdzenia
pracy
kontrolg termikéw pompy i wytacznikéw silnikowych
funkcje czyszczenia zbiornika — spompowanie $ciek6w ponizej poziomu suchobiegu —
tylko dla pracy recznej

e w momencie awarii sondy hydrostatycznej, prace pompowni w oparciu o sygnal z
dwdch plywakow

e kompatybilnos¢ z istniejgcym systemem monitoringu

Rozdzielnica zasilajgco-sterownicza musi posiadaé¢ Deklaracje Zgodnosci CE oraz spetnia¢ wymogi
Dyrektywy EMC wprowadzonej do polskiego prawa, 0 czym méwi:

— USTAWA z dnia 15 grudnia 2006 r. o zmianie ustawy o systemie oceny zgodnosci oraz o
zmianie niektérych innych ustaw - dyrektywy 92/31/EWG z dnia 28 kwietnia 1992 r.
zmieniajgcej dyrektywe 89/336/EWG w sprawie zblizenia ustawodawstw Panstw
Cztonkowskich odnoszacych si¢ do kompatybilnosci elektromagnetycznej (Dz.Urz. WE L 126 z
12.05.1992; Dz.Urz. UE Polskie wydanie specjalne, rozdz. 13, t. 11, str. 84);,

— Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 2 kwietnia 2003 r. w sprawie dokonywania
oceny zgodnos$ci aparatury z zasadniczymi wymaganiami dotyczacymi
kompatybilnosci elektromagnetycznej oraz sposobu jej oznakowania (Dz. U. z 2003 r. Nr 90,
poz. 848), zwane ,,rozporzadzeniem EMC”.

W celu funkcjonowania systemu konieczne jest dostarczenie kart SIM, w ktoérych bedzie aktywna
ustuga pakietowej transmisji danych GPRS ze statycznym adresem IP. Dostawca przepompowni
$ciekéw wraz z rozdzielnicami zasilajgco-sterowniczymi zawierajgcymi oprogramowanie istniejacego
systemem monitoringu musi posiada¢ niepubliczng sie¢ APN dla potrzeb systemu monitoringu.
Dostawg niniejszych kart telemetrycznych zapewnia dostawca systemu monitoringu.
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AS 0830 D 50 HZ

SULZER

- _ ' _ = Norma testowa
Hiiin Ay 99KoSE podnosdents - D186 ap/kPa  ISO 9906 Gr 2 Annex A1/A2
9 3 :“ 90
77934 $ 7632
73 A1 o0
6 4% —60
= E 50
43 5 —40
| > £
335 =30
23 ~20
. E ; 10
- I< Obszar zastosowania >l =
— Moc na wale P2
P2/ kW = ——
1,32 il
125
112
E
0,853 &
U5
07—
0,6 E
05=
04—
03—
02=__ N S — -
0 1 2 3 4% 5 § 7 g8 9 10 11 12 13 14 15 Q/ls
12-06-2018
Specyfikacja danych roboczych
Prze 4,081/s Wysokosé Fodnoszenia 7,79 m
Sprawnosé 37,3% Moc na wale 0,853 kW
NPSH Medium Woda
Temperatura 20°C Rodzaj instalaciji Pojedyncza pompa
Liczba pomp 1
Dane o pompie
Typ AS 0830 D 50 HZ Producent SULZER
Typoszereg AS | Wirnik Vortex impeller
Liczba fopatek , 6 | Srednica wimnika 86 mm
Wolny przelot o wielkosci 60 mm Kréciec ssawny
Kréciec ttoczny DN8O
Dane silnika
Napiecie nominaine 400V Czestotliwosé 50,0 Hz
Moc nominalna P2 1,3 kW Nominalna predkos$¢ obrotowa 1330 1/min
Liczba biegunow 4 Sprawnos$¢ 67,2 %
Wspétczynnik mocy 0,77 Prad nominalny 36A
Prad rozruchowy 11,1A Nominalny moment obrotowy 9,34 Nm
Moment rozruchowy 20 Nm Stopien ochron IP 68
Klasa izolacji F Liczba rozruchow na godzine 15

Sulzer reserves the right to change any data and dimensions without prior notice

and can not be held responsible for the use of information contained in this software.
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Numer charakterystyki

Charakterystyka odniesieniT
AS 0830 D 50 HZ

Charakterystyki pompy
AS 0830 D 50 HZ

SULZER

Ubytek ci$nienia na wypf
DN80

hoestotliwose
50 Hz

Norma testowa

Gestos¢
998,3 kg/m®

Lepkosc
1,005 mm?/s

ISO 9906 Gr 2 Annex A1/A2

Nominalna predko$¢ obr

dabn

1407 1/min

12-06-2018

Przeptyw
4,08 I/s

Wysokos¢ podnoszbiua znamionowa

7,79 m

0,853 kW

Sprawnos¢ hydrauliczng NPSH

373 %

M {;-&gzokosc podnoszenia
9,5 54 50/72
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Wirnik
Vortex impeller

Srednica wirnika Liczba topatek
186 mm 6

Wielkos$c¢ ziama
60 mm

Zmiana

Sulzer reserves the right to change any data and dimensions without prior notice
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Czestotliwos¢
50 Hz

Charakterystyki silnika
S13/4D 50HZ

SULZER

Moc znamionowa | Wspdtczynnik serwis inalna predko$¢ |dboatmaaiegunow Napigcie nominalne | Data
1,3 kW 1 1330 1/min 4 400V 12-06-2018
0 10 20 30 40 50 60 70 80 9 100 110 120 P2P2n/%
n/ fmin - 65,65 % - cos @F = Py /KW
3 -n = =
2000 = Wn =135 BT
3 s E13 E26
1900— - P F =
3 CWNnE e 28
1800’: = 1,2 ?2'4
1700 ——§ 1,15 i 23
E E11 =22
1600 £105 =21
1500 =1 E2
1407 __&0% 25% s = X / ; 0,95 ;_1,9
3 A1 5% £09 =18
13003 100% £085 =17
1200 125% =08 F16
e =075 E15
3 S X — o7 E14
1000 ey Y T Y—— EL . E s
goﬂA == = == f U’bo.sa ; 1,229
300—% /,.,/' %o,ss ; 1.1
3 4 05 E1
7003 7 3 5045 =09
600 / S04 So08
_— / S 035 So7
v U/ £ 0,25 =05
300 £02 =04
5505 4/ I — ?;—o,w i 0,3
3/ T £0,1 £ 02
100;;;-' B e~ """TM"H-‘ ?0,05 =01
0 e R~ =TS SN , , e —0 =0
0 o1 02 03 04 05 06 07 00833 1 41 12 13 14 15 16  P./KW
Symbol Nie obcigzony 25% 50 % 75 % 100 % 125 %
P2 / kW 0 0,325 0,65 0,975 1,3 1,625
P11 kKW 0,2867 0,5893 0,9587 1,40€ 1,933 2,535
/A 2,42 2,409 2,592 2,988 3,601 4,42
cos @ 0,171 0,3531 0,533¢ 0,6791 0,77489 0,828
n/ 1/min 1497 1471 1435 1388 1329 1258
s/ % 0,1997 1,935 4,331 7,469 11,4 16,13
M/ Nm 0 2,11 4,325 6,708 9,341 12,34
n/% 0 55,15 67,8 69,35 67,24 64,09
Tolerancja mocy wg VDE 0530 T1 12.84 for rated power
Prad rozruchowy Moment rozruchowy Moment bezwtadnosci Liczba rozruchéw na godgine
11,1 A 20 Nm 15

Sulzer reserves the right to change any data and dimensions without prior notice
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