Opis techniczny

Do projektu przebudowy drogi gminnej na dz. nr. 15722
oraz czsci dz. nr. 16 Sroczyn gmina Kiszkowo powiat Gniezm
Dtug6é odcinka 515,0 m

1. Dane ogolne

Projekt przewiduje przebudaevdrogi gminnej na dziatce nr. 157/22, oraz ngcizdz. 16
obreb Sroczyn gmina Kiszkowo powiat Gniezno

Inwestor: Gmina Kiszkowo 62-280 Kiszkowo ul. Szkolna 2 powgatiezno

2. Podstawa opracowania

- zlecenie Gminy Kiszkowo 62-280 Kiszkowo ul. Sktko2 powiat Gniezno

- mapy sytuacyjno — wysokoiowe w skali 1:1000 aktualizowane na dizi.08.2016 r.
przez geodetuprawnionego Tomasz Kamyszek zamieszkatego 6ZF2zZ€meszno ul.
Mickiewicza 31

- Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjrza 02.03.1999 r. w sprawie
warunkéw technicznych jakim powinny odpowiédaiogi publiczne i ich usytuowanie
/Dz.U.Nr. 43 z dnia 14 maja 1999 r. poz. 430/

- Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjraa 31 maja 2000 r. w
sprawie warunkow technicznych jakim powinny odpalaéadrogowe obiekty iaynierskie i
ich usytuowanie / Dz.U.Nr.63 z dnia 3 sierpnia 20080z.7 /

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie szczeg&gw zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznyalykonanie i odbioru robot
budowlanych, oraz programu funkcjonalnozythkowego z dnia 2 wrzaia 2004 r.

/ Dz.U.Nr.202 poz 2072 / ze zmianami

- Ustawa Prawo Budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. ADzNr.89 poz. 414/ tekst jednolity z
dnia 12 listopada 2010 r. /Dz.U.Nr.243 poz 1623Zméanami

- normatywy, wytyczne, ustawy | zazenia obowgzujgce w budownictwie

- wizja lokalna w terenie wraz z pomiarami uzupayaymi

- uzgodnienia i wytyczne z zamavwgeym

3. Stan istniepcy

Pocatek projektowanej przebudowy drogi gminnej na dz1567/22, oraz ¢&ci dz. nr. 16
obreb Sroczyn jest na skrzgwaniu z drog powiatows nr. 2147P w miejscovgci Sroczyn .
Droga utwardzona tluczniem, o szer&ko3,0. Pas drogowy o zmiennej szerai@d

3,0,do 6,0 m bez rowow . W km 0+053, km 0+129, kB g zjazdy do nowo budggego
sie osiedla, w w km .

Niweleta istniejcej drogi jest na wysokaci przylegtego terenu, dlatego nie ma widocznych
wjazdow do istniejcych pol

Zatozenia do projektu :



- klasa techniczna drogi - D- dojazdowa

- kategoria ruchu - KR-1

- predkos¢ projektowana - 30 km/h

- ilos¢ jezdni - jedna

- szeroké¢ jezdni - 3,0m

- spadek jezdni — daszkowy - 2%

- rodzaj nawierzchni - bitumiczna AC11W, AC11S

- zjazdy na pola - KLSM o diuga 1,0 m

- zjazdy do posesiji - KLSM do granicy

- pobocza utwardzone - KESM 0/31,5 mm grub. 15/ c

4. Stan projektowy
4.1. Plan zagospodarowania terenu

Pocatek przebudowy drogi gminnej na dz. nr. 150¢ebbBroczyn gmina Kiszkowo prayp

w km 0+000 na skrzpwaniu z drog powiatows nr. 2147P o nawierzchni bitumicznej.
Zaprojektowano wyokiglenie zjazdu tukami érednicy 6,0 m.

W km 0+006 projektuje siprzepust betonowy na zgzie do drogi powiatowej @ 40 z rur
betonowych o diugei 6,0 m.

Istniejgca podbudow z ttucznia, projektuje sizebr& na gkbokas¢ 7,0 cm i wywigé¢ na
wskazane miejsce przez Inwestora. W celu utrzymiaasy w pasie drogowym
zaprojektowano zmiany kata zwrotu w km 0+054,2 nv(k+166, w km 0+247, w km 0+354
i wkm 0+444,5. W km 0+478 na diugn 21,8 w uzgodnieniu z Inwestorem zaprojektowano
zjazd do gospodarstwa o szerébid,0 m o konstrukcji jezdni jak na drodze. Konigogi w
km 0+478 .

4.2. Przekroj podtuzny — niweleta

Projektowan niwelet przebudowywanej drogi dostosowano do uksztattosvestniegcej
nawierzchni i okolicznych pdl, oraz do wysagkbna skrzyowaniu z drog powiatowy.

Na catej dlugéci przebudowy drogi projektujeespodniesienie niwelety o 10,0 cm, w celu
lepszego sptywu wbd opadowych na pobocza drogi.

4.3. Przekroj normalny

Przyjto w uzgodnieniu z Inwestorem ngsitijacg konstrukcg nawierzchni :

- szeroké¢ jezdni - 3,0 m — warstwézieralna z betonu asfaltowego AC11S o grub. 4,0 cm
- warstwa wyréwnawcza z betonu asfaltowego AC11wvubaici 3,0 cm ( 75 kg/m?2)

- warstwa gorna podbudowy z KESM 0/31,5 mm o g&agb8,0 cm

- warstwa dolna podbudowy z KESM 0/63 mm o griddd 5,0 cm

- warstwa odgczapca z piasku o grul$oci 10,0 cm

- pochylenie jezdni — daszkowe 2 %

- pobocza utwardzone z KLSM z odzysku 0/31,5 mmubgci 15,0 cm i szeroksi 0,50 m.



4.4. Odwodnienie

Odwodnienie drogi jest powierzchniowe poprzez prmeane spadki podime i poprzeczne,
oraz poprzez podniesienie projektowanej niweletp® cm w stosunku do istraepj
nawierzchni drogi. Woda spltywdoedzie bezpérednio na pobocza drogi.

W km 0+006 na zjadzie z drogi powiatowe]j projektujecsprzepust o @ 40 cm i diuga

6,0 m z obustronnymi typowyndciankami betonowymi.

W trakcie wykonywania przekopow celem zemia przepustow z rur betonowych zwioci
uwag; na przebieg sieci teletechnicznej i zabezpiécayami A110PS.

4.5. Pobocza

W uzgodnieniu z Inwestorem projektuje sbustronne pobocza utwardzone z kruszywa
tamanego z odzysku 0/31,5 mm o grétdd 5,0 cm i szerokwi 0,50

4.6. Zjazdy na pola i do poses;ji

Przyjto w uzgodnieniu z Inwestorem zasadykonania zjazdow na pola i o konstrukcji
podbudowy jak na drodze bez nawierzchni bitumicongfugaci 1,0 m i szerokeri 4,0 m.
Zjazdy na pola w olgbie projektowanej drogi nie wygiuja

Zjazdy do posesji wykonujemy o konstrukcji nawidmaicjak na drodze bez nawierzchni
bitumicznej. Dlugé¢ zjazdu do granicy posesji. Do wykonanie3szjazdy.

4.7. Oznakowanie

Oznakowanie wykortanalezy zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacjhwoa
skrzyzowaniu z drog powiatowg 2147P.
Do zalaenia jest znak A-7 1 szt., B-6b 1 szt., B-6sztl na stupkach stalowych 3 szt.

5. Urzadzenia obce - uwagi ogdllne

Lokalizacja uradzeh podziemnych wykazana jest w planie sytuacyjnynmagach
sytuacyjno - wysokiiowych w skali 1:1000.

W km 0+010 nalgy wykona przekop inwentaryzacyjny celem zlokalizowania pragu
teletechnicznego.

W pasie drogowym w poboczach wystja:
- sie¢ kablowa telekomunikacji

- sie¢ kanalizacyjna

- siec wodocigowa



-4 -

Przed rozpocgxiem robot naley bezwzgtdnie ustak szczegoty lokalizacji wszystkich
urzadzeh podziemnych poprzez dokonanie poprzeczngchnych przekopow
inwentaryzacyjnych. W obbie istniegjcych urzdzen obcych podziemnych wszystkie roboty,
a szczegOlnie roboty ziemne (wykopy) ngl@rowadz¢ recznie pod nadzorem i w
porozumieniu z whicielem tych urgdzen. Zachowa nalezry rowniez wszystkie punkty
osnowy geodezyjnej. W przypadku ich przetoia naley zlecic uprawnionemu geodecie.

6. Organizacja robot

Przed przysipieniem do robot objych niniejszym projektem nalg oznakowa i
zabezpieczyteren pasa drogowego, &gjpod prowadzenie roboét, oraz ustawznakowanie
wedtug odebnego opracowanego i zatwierdzonego projektu orgajiiruchu. Projekt
powinien opracowawykonawca robét wedtug prayych i uzgodnionych z Inwestorem
zasad i sposobu prowadzenia robot, oraz zatwieydgaez odpowiednie Uetly.
Roboty naley prowadz¢ i wykonywa zgodnie z :

- prawem budowlanym

- prawem o ruchu drogowym

- przepisami BHP i P.po

- opisami i normami zawartymi w KNNR

- normami PN i BN, oraz aprobatami technicznymi aggggolnionymi przy wiej
wymienionych opisach poszczegoélnych elementéw drgygh

- SST — szczego6towymi specyfikacjami technicznytaizhdania :



