Opis techniczny

Przebudowa drogi gminnej Stawno - Myszki gm. Kiszke/o

dziatki nr ewid: 33,165 - obr. Stawno
Dtugos¢ odcinka przebudowywanej drogi 950,0 mb

1. Podstawa opracowania

Opracowanie projektu nagito na podstawie zlecenia zawartego pginy Inwestorem :
Gming Kiszkowo ul. Szkolna 2; 62-280 Kiszkowo, a fgrastugi projektowe i nadzory w
zakresie budowy drog i ulic Maciej Trajgis 62-0@iskupice, Promienko ul. Tarninowa 7

2. Dane wygciowe do projektowania

- mapy sytuacyjno — wysokoiowe w skali 1:500 aktualizowane na dziEl.07.2017 r. przez
geode¢ uprawnionego Tomasz Kamyszek, 62-200 Gnieznbligkiewicza 31.

- Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjrza 02.03.1999 r. w sprawie
warunkéw technicznych jakim powinny odpowiédaiogi publiczne i ich usytuowanie

/ Dz. U. Nr.43 z dnia 14 maja 1999 r. poz.430/

-Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjraa 30 maja 2000 r. w
sprawie warunkow technicznych jakim powinny odpalaéadrogowe obiekty iaynierskie i
ich usytuowanie / Dz.U.Nr.63 z dnia 3 sierpnia 20000z. 735/

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie szczeg&gw zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznyalykonania i odbioru robot
budowlanych, oraz programu funkcjonalnozythkowego z dnia 2 wrzaia 2004 r.

/Dz. U. Nr. 202 poz. 2072/ ze zmianami

- Ustawa Prawo Budowlane z dnia 7 lipca 1994 rz/D. Nr. 243 poz. 1623/ ze zmianami
- normatywy, wytyczne, ustawy i zazenia obowgzujgce w budownictwie

- wizja lokalna w terenie wraz z pomiarami uzupaaymi

- uzgodnienia i wytyczne z zamawjaym

3. Przedmiot opracowania

Przedmiotem opracowania jest przebudowa gminngjidvewrctrznej na odcinku od ul. Za
jeziorem w m. Stawno w kierunku wsi Myszki ( ul.IR@). Celem opracowania jest
wykonanie jezdni w technologii nawierzchni biturmez wraz z poboczami wzmocnionymi
oraz zjazdow na posesje i przylegte drogi.

Projektowane rozwianie polepszy warunki komunikacyjne miega@v. Droga stanowi
cigg komunikacyjny ponedzy wsi Stawno a Myszki



4. Stan istniepcy

Obecnie droga petni funkecpojazdovs do posesji oraz pol uprawnych. Nawierzchnia drogi
jest nawierzchnigruntows. Od strony wsi Stawna¢zy st z drogy gminrg o nawierzchni
bitumicznej. Odwodnienie istnigjej drogi odbywa gipowierzchniowo na przylegte tereny
pasa drogowego, brak udzer odwadniagcych i kanalizacji deszczowej. Droga
wysokaciowo wpisana jest w istniggy teren. W pasie drogowym umieszczogelementy
uzbrojenia terenu: st&kanalizacji sanitarnej, sieci teletechniczne¢ siedocagowa, sié
gazowa. Brak oznakowania pionowego. Po stroniejledi&m 0+100,00 do km 0+690,00
znajduje sj row drogowy wymagagy oczyszczenia i wyprofilowania. W km 0+607,00
usytuowane jest ggie rowu melioracyjnego.

5. Zatazenia do projektu

- klasa techniczna drogi - wewirzna

- kategoria ruchu - KR1-2

- predkaos¢ proj. Vp - 30km/h

- rodzaj nawierzchni jezdni - bitumiczna AC11S 50/70

- szerokéc¢ jezdni - 4,0m

- poch poprz. jezdni - daszkowe - 2%

- rodzaj nawierzchni na zjazdach indyw. - KLSM 0/31,5mm

- pobocza utwardzone - szer. 0,5m z MK®31,5mm gr.
10cm

6. Stan projektowy
6.1 Plan sytuacyjny drogi

Pocatek przebudowywanej drogi wyznacza kea drogi o nawierzchni bitumicznej w m.
Stawno od ul. Za Jeziorem w kierunku wsi Myszkl.-Rolna. Szerok&@ projektowane;j
jezdni o nawierzchni bitumicznej to 4,0m. Po oborsach drogi projektowane jest pobocze
wzmocnione z KELSM 0/31,5mm szer. 0,5m. Woti drogi wysgpuja zatamania trasy w
planie o niewielkich wartaiach lgta zwrotu trasy oraz zatamania wysgdone tukami
poziomymi o promieniach R=80,0m w km 0+000,00. \Aguaidrogi projektowanegzjazdy
na drogi wewngtrzne zapewniage chgtos¢ komunikacyja a take zjazdy indywidualne na
posesje oraz zjazdy gospodarcze i na pola upradnoga projektowana podobnie jak
istniejgca przewiduje madiwos¢ polgczenia jej w cig komunikacyjny w kierunku wsi
MyszKki.

6.2 Przekréj podtuzny

Profil podtuzny zaprojektowano uwzeiniajgc poziom istnigjcej nawierzchni drogi, ktory
wysokaciowo dostosowany jest do zjazdow na posesje. §béaey przebieg niwelety trasy
przedstawiono na rysunkach profilu padiego. Niweleta ze wzgllu na zarsenie istniejcej
drogi gruntowej zostata poprowadzainadnio 20cm powskej istniepce.



6.3 Jezdnia

Na catej dtugéci drogi projektuje si nawierzchng bitumiczry o spadku poprzecznym
daszkowym 2%. Spadek jednostronny przewidzianyatost tuku w km 0+038,00. Woda
opadowa z jezdni odprowadzona jest powierzchniocavpabocza utwardzone i przylegte
tereny zielone. W-wscieralrg nalezy uktada cal szerokdcia jezdni bez zicza podhinego
W OSi.

6.4 Przekrdj normalny

Przyjto w uzgodnieniu z Inwestorem ngsitijaca konstrukcg jezdni:

- warstwascieralna z betonu asfaltowego AC11S 50/70 dlaud€R1-2 i grubdci 4,0 cm

- warstwa wyzaco - wyrownawcza z betonu asfaltowego AC11W 50/a0achu KR1-2 w
ilosci srednio 75kg/m2

- warstwa gorna podbudowy z kruszywa tamanegoilgtalvanego mechanicznie 0/31,5 mm
0 grubdci 5,0 cm

- warstwa dolna podbudowy z kruszywa tamanego ilstalvanego mechanicznie

0/63 mm o grubgxi 15,0 cm

- warstwa stabilizacji C3/4 o grubo 15,0 cm

- pobocza wzmocnione z KLSM gr. 10cm - kruszywalzysku z rozbieranej nawierzchni
istniejgcej jezdni.

Charakterystyk przekroju normalnego pokazano szczegotowo na kgstin,przekrgj
normalny”

6.5 Zjazdy indywidualne, zjazdy na drogi wewgtrzne

Zjazdy na drogi wewgtrzne oraz zjazd indywidualny nalewykona z KLSM 0/31,5mm gr.
25cm. Pochylenie poprzeczne zjazdow mal®zpatrywa indywidualnie i dostosowado
wysokasci istniegcych nawierzchni na posesjach. W miejscach gdaedy] zlokalizowanegs
na rowie odwadniggym zaprojektowano pod zjazdami przepusty rurowug PVC @30
SNS8.

6.6 Pobocza wzmocnione

Na catym odcinku drogi na projektowangpmobocza wzmocnione o szergkb0,5m
wykonane z KLSM gr. 10cm.

6.7 Oznakowanie pionowe i poziome drogi
Ze wzgkdu na charakter drog w chwili obecnej nie projekisif oznakowania pionowego.

Istniejgce drogi gruntowe zgodnie z przepisamigtairymi $ podporadkowane wobec drogi
0 nawierzchni bitumiczne.



6.8 Roboty rozbiérkowe

Na pohczeniu projektowanego odcinka z istpegj nawierzchrg bitumiczry nalezy
przewidzi€ jej frezowanie na diugai zapewniajcej tagodne patzenie obu nawierzchni
( przyjeto ok 5,0mb szerokai przekroju ).

6.9 Urzadzenia bezpieczéstwa ruchu

W km 0+607,00 po stronie lewej znajduje giw melioracyjny, ktéry naley zabezpieczy
barien stalovy N2W2 A na dtugéci 16,0mb.

6.10 Rowy odwadniagce

Od km 0+100,00 do km 0+690,00 zlokalizowany jestdstronny row drogowy
odstojnikowy. W dokumentacji przewidujes ©iczyszczenie rowu wraz z wyprofilowaniem
skarp. W km 0+220,00 do km 0+640,00 przewidywasepezesuricie rowu wraz z
zasypaniem istnig¢ego.

7. Urzadzenia obce

Lokalizacja uradzenh podziemnych wykazana jest w planie sytuacyjnynmagach
sytuacyjno - wysokiiowych w skali 1:500.

Pozostate uwagi i zalecenia zgodnie z@abnymi uzgodnieniami gestoréw sieci :
wodochgowej, gazowej, teletechnicznej, kanalizacyjnej.

Przed rozpoczxiem robot naley bezwzgédnie ustakk szczegoty lokalizacji wszystkich
urzagdzen podziemnych poprzez dokonanie poprzecznygchnych przekopow
inwentaryzacyjnych. W obbie istniegcych urzdzea obcych podziemnych wszystkie roboty,
a szczegolnie roboty ziemne (wykopy) rg@rowadzé recznie pod nadzorem i w
porozumieniu z wigcicielem tych urgdzer. Zachowa nalery rowniez wszystkie punkty
panstwowej osnowy geodezyjnej.

W dokumentaciji projektowej przewidziano zabezpieczeie wszystkich istniepcych sieci
przebiegajacych pod nowobudowag jezdnia i zjazdami rurami dwudzielnymi A110PS.

8. Dziatania techniczne i organizacyjne wynikajce z ochronysrodowiska

Analizujac planowane przedswziecie, oraz uwzgldniajgc zakres inwestycji, skal
przedsgwziccia i wielkas¢ zajmowanego terenu stwierdza Brak negatywnego wptywu na
srodowisko, zdrowie ludzi, przyregdoraz krajobraz. Rozwzania projektowe inwestycji nie
powodujp zagraen zanieczyszczenia gleb, powietrza, wéd powierzchpah, wdd
podziemnych, hatasu i ochrony przyrody. Materiaigahnologie roboét przy wykonywaniu
poszerzeniagsneutralne i przyjazne dkodowiska.

Planowana inwestycja poprawi bezpiatt/o ludzi przy ulicach na terenie Osiedla a roboty
budowlane wykonywanecha w granicach pasa drogowego, oraz nie spowosiziéd w
srodowisku naturalnym.



9. Organizacja robot

Przed przysipieniem do robot objych niniejszym projektem nalg oznakowa i
zabezpieczyteren pasa drogowego, &gjpod prowadzenie roboét, oraz ustawznakowanie
wedtug odebnego opracowanego i zatwierdzonego projektu tyswaeaj organizacji ruchu.
Projekt powinien opracowaVykonawca rob6t wedtug prayych i uzgodnionych z
Inwestorem zasad i sposobu prowadzenia robot, zatzerdzony przez odpowiednie
Instytucje.

Roboty naley prowadz¢ i wykonywa zgodnie z :

- prawem budowlanym

- prawem o ruchu drogowym

- przepisami BHP i P.po

- opisami i normami zawartymi w KNR

- normami PN i BN, oraz aprobatami technicznymi aggggolnionymi przy wiej
wymienionych opisach poszczegoélnych elementéw drgygh

- SST — szczego6towymi specyfikacjami technicznytaizhdania : "Przebudowa drogi
gminnej Stawno - Myszki gm. Kiszkowo" jakogZ sktadowa dokumentacji projektowe;.



